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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

.Przebudowa i rozbudowa ul. Al. E. Szczanieckiej wmsc. Lwowek wraz z przebudow
oswietlenia ulicznego”.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS4 wymagania dotycice wykonania
i odbioru robot zwizanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych dla niniejszego
opracowania.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

W zakres rob6t pomiarowych wchadz

* Wwyznaczenie poleenia sytuacyjnego i wysokcowego punktéw gtownych osi trasy
I punktow wysokeéciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczenigodatkowych przekrojow
roboczych,

* wyznaczenie konturéw nasypow,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperow roboczych),

» odtworzenie zniszczonych punktow wység&owych,

 stabilizacja punktow w sposob trwaty, ochrona iched zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu patbi.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzeroabiorki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.

Kategoria robot: 45111000-8 Roboty w zakresie miezeoboty ziemne.

1.6  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w Specyfikacji TechniczngjT) DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 1.4.
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2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysé&owych naley stosowa:

» paliki drewniane,

» stupki betonowe,

* bolce stalowe,

» farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

* inne niezkdne elementy zwrane bezpoednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt
3.

Do wykonania robot zwizanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdtzymktow
wysokaciowych naley stosowa:

» teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

» dalmierze,

» tyczki, taty, tamy stalowe i szpilki,

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganialrogj
punkt 4.

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z zasadami dgkoaymi w instrukcjach

i wytycznych GUGIK, zgodnie z ST GG-00.00.00 ,Wynaag ogolne”, ST GG-00.11.02
.Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obd@k mostowych”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygze kontroli jakdci robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.
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Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK

Sprawdzanie rob6t pomiarowych natgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

 0$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,

* robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej dlugoi
budowanego obiektu,

e wyznaczenie nasypow i wykopow nayesprawdzt tasma i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na k@dym kilometrze oraz w miejscach buadych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 7.

Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i punktow wységmwych w terenie jest 1 metr (1 m)
wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiar rola@iagzanych z wyznaczeniem obiektow
mostowych jest egcia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygeze odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 8.

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kohitgeodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyaze podstawy ptatrioi podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena wykonania robot obejmuje:

* wyznaczenie punktoéw gtdbwnych osi trasy i punktowsekasciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyszeniem dodatkowych
przekrojow,

* niwelacja kontrolna reperéw,

» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty wraz zezglieczeniem i oznakowaniem
utatwiajacym odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» odtworzenie w miare potrzeb punktéw wységiowych,

e wykonanie pomiarow biacych w miag postpu robot zgodnie z Dokumentac]
Projektova,

* inne niezlkdne prace zwizane bezpoednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiddUGiK, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysalamowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGUGIK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. @)@ arszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ Warszawa 1983.

. ST GG-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

. ST GG-00.11.02 ,Zakenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obek
mostowych”.
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