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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania techniczne dotye
wykonania i odbioru Robot, ktore zosgamzrealizowane w ramach budowy kanalizaciji
sanitarnej w Gminie Lwéwek. Miejscowd Komorowo, Grasko, zgodnie z projektem
opracowanym przez Zakiad Ustug Projektowych i Inwegnych Maria
i Waldemar Rjta ul. Targowa 2, 64-300 Nowy Tosgly

[.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obgeujaca podstaw, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbét budowlanych w zakresie
wymienionym w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych
z wykonaniem kanalizacji sanitarnej jakej
- roboty pomiarowe,
- roboty drogowe — demortaawierzchni asfaltowych, brukowych,
- odwodnienie przy zastosowaniu zestawu igtofiltyéw
- wykonanie wykopow,
- petne umocnienigcian wykopu z rozbiork
- podsypka i obsypka ruregjéw z gruntu sypkiego z zesgczeniem,
- zasypka wykopow z zagzczeniem,
- uktadanie kanatéw i przykanalikbéw kanalizacji gamej grawitacyjnej,
- monta studni kanalizacji sanitarnej,
- monta pompownisciekow,
- uktadanie rurogigéw ttocznych,
- monta studni na ruroggach ttocznych,
- odtworzenie nawierzchni asfaltowych.

Zakres robot przewidzianych do wykonania:

W ramach Zadnia nr 1 — dofinansowanie z PROW:

Dla miejscowdci Gronsko kanalizacja grawitacyjna z rur PVC-U geanej dtugdci
sieci @200 — 2857,0m, przykanaliki @160 — 425,0at, 3, pompownia lokalna PS3 o
parametrach Q = 5,1 ¥, H = 36,0 mHO z rurocigiem tlocznym PE@110 dhugci
1585,5m, pompownia lokalna PS4 o parametrach @#&h, H = 12,5 mHO z rurocigiem
ttocznym PE@90 diugwmi 444,0m oraz pompownia gtbwna TS2
o parametrach Q = 30,6%h, H = 30,1 mHO z rurocihgiem tlocznym PE@125 dtugoi
2067,5m. Kolektor wjczony lgdzie poprzez studgirozprzng do istniegcego kolektora
grawitacyjnego @200 w m. Lwdéwek.

Rurochg ttoczny z miejscowkzi Komorowo do miejscowdei Gronsko PE@125
dhugcsci 3306,0m.



W ramach Zadnia nr 2:

Rurocig ttoczny PE@110 diugei 1959,5m z miejscowéai Z¢bowo do miejscowei
Komorowo.

Dla miejscowéci Komorowo kanalizacja grawitacyjna z rur PVC-U tgcznej
diugdasci sieci @200 — 525,0m, przykanaliki @160 — 114,5at, 20, pompownia gtdbwna TS1
o parametrach Q = 27,6’h, H = 63,0 mHO0.

I.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sié kanalizacji sanitarnej - przewody kanalizacyjne aavr z uzbrojeniem
I urzagdzeniami, ktérymi odprowadzaneg ieki.

1.4.2. Przykanalik - odcinek przewodu kanalizaegm od studzienki zabudowanej na sieci
kanalizacyjnej do granicy posesji, zakaony studzienkrewizyjmg lub zalepiony.

1.4.3. Studnia kanalizacyjna - studnia rewizypraglotowa - na ggu kanalizacji sanitarnej,
przeznaczona do kontroli i prawidtowe] eksploatdginatbw oraz zmiany trasy,
spadku kanatu.

1.4.4. Przepompownidgciekdw - obiekt budowlany wypogany w pompy zatapialne
Z rozdrabniaczem Iub bez, instalacje i pomocniczeadzenia techniczne,
przeznaczone do przepompowywasteekow.

1.4.5. Tioczniasciekdw - to urzdzenie do podnoszenigciekbw na wyszy poziom,
charakteryzujce st sposobem separacjciekOw nie zezwalapym na przeptyw
zanieczyszczezawieszonych przez pomp

[.4.6. Rura ochronna (ostonowa) - rur&rednicy wikszej od przewodu kanalizacyjnego,
stuzaca do przenoszenia obzen zewretrznych i do odprowadzenia na bezpieczn
odlegtai¢ poza przeszkadterenowy (ulica) ewentualnych wyciekégciekow.

1.4.7. Wykop - budowla ziemna wykonana w postadpawiednio uksztaltowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usgnia z niej gruntu.

1.4.8. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowgpidwiezienia) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanylth budowy nasypow oraz
innych prac zwgzanych z tras sieci.

1.4.9. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymang&mi, opatrzony pieeeia organu
wydajcego, stanowicy urzdowy dokument przebiegu robéot budowlanych zsty
do notowania zdarze i okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robét, przekamya polecé i innegj
korespondencji technicznej pogdzy Inspektorem, Kierownikiem budowy,
Wykonawag i projektantem.

1.4.10. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w darkpntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administraev&ontraktem.

1.4.11. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przeykdawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.
projektowy i specyfikacy techniczig, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa eséczdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty& i wymiary obiektu ldacego przedmiotem
robot.



1.4.13. Kosztoryslepy/przedmiar robét - wykaz robét z podaniem icdai (przedmiarem)
w kolejnaici technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako wykonanych robét, bezpieazstwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodho
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Zgodnd¢ roboét z dokumentaci projektowg i ST
Dokumentacja projektowa, ST, przedmiar robot | vetize dodatkowe dokumenty

przekazane Wykonawcy przez Zamawi@go Stanowsi czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w cha@by jednym z nich $ obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohowe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

1) Umowa

2) Specyfikacja Techniczna

3) Dokumentacja projektowa

4) Przedmiar Robot

Wykonawca nie moe wykorzystywéa bledow Iub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiastwiadomé Inspektora Nadzoru, ktéry
podejmie decyzj o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawekzellezajdzie taka
potrzeba w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim.
W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wkkgs wykonane roboty
i dostarczone materiatyetly zgodne z dokumentagcjprojektowg i ST. Cechy materiatow
i elementow budowli musz by¢ jednorodne i wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzut tych cech nie aaoprzekracza dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg
lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.

I.5.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz z dokumeng¢agprojektows i ST oraz wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjny

[.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi InspektordNeidzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drdg, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowyzaléznoici od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien &yna bieaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu orgafi ruchu, wymaga kalorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edaie utrzymywdé tymczasowe ukglzenia
zabezpieczagre, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,

5



zapewnigc w ten sposob bezpiecmstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznéci w dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest ieadzowne
ze wzgkddow bezpieczestwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize
jest whczony w cen umowry.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robot Wykonawceabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego sposobu dziatania.

1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, magazynach oraz w ynash i pojazdach. Materiatycti
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed degém
0s0b trzecich. Wykonawcathzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaiarem,
wywotanym, jako rezultat realizacji robét albo prgersonel Wykonawcy.

[.5.6. Ochrona whasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkonnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie
I zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasovg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji
I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémninspektora Nadzoru i wladze
lokalne o zamiarze rozpogza robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji
Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Inspektora Nadzomrzainteresowane witadze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca ¢olzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agizea podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamaaegjo.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowéa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydovweszkaniowej] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadoi.



[.5.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrob6ét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robdt od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot
przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanmpm
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby droga lub jej elegpnégty w zadowalajcym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozp@ézroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.8. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedga przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz niespetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczme,
socjalne oraz spezi odpowiednd odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

[.5.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg w8 jakikolwiek sposob zwzane
z robotami, i bdzie w peilni odpowiedzialny za przestrzeganie tymlw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania og0lne

Materiaty i uradzenie przeznaczone do zabudowy winny odpowiad@naganiom
okreslonym w specyfikacji technicznej oraz projekcieheicznym, winny by wykonane wg
odpowiednich norm i posiadavymagane aprobaty techniczne, atesty i certyfiggtydndgci
z normami - znak CE.

Humus i nadkiad czasowo ztg z terenu wykopdéw daoa formowane w hatdy
i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terggauukmczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane, z wykept@ terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umovegdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odkiad odpowiednio do wymafg@okumentacji lub wskaaadnspektora nadzoru.

Materiaty i urzdzenia nie odpowiadgge wymaganiom jakkgiowym zostan przez
Wykonawe wywiezione z terenu budowy,allz ztozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktorym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowanegdzemia i materiaty, do czasu
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gdy bedg one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone prasieezzyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ | whasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania adzer i materiatow leda zlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscu uzgodnionym z Inspektorem nadzoraz po zakficzeniu robot
doprowadzone przez Wykonagwdo ich pierwotnego stanu.

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglujmozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratilot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze tak szybkotgaknazliwe przed uyciem materiatu,
albo w okresie ustalonym przez Inspektora Nadz&¥ybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.3. Wymagania techniczne
2.3.1. Rury i ksztattki - kanalizacja grawitacyjna, przykanaliki

Rury i ksztaltki kanalizacyjne zécianky lita z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu PVC, klasy ,S” o sztywnai obwodowej SN8 kN/fy SDR 34, spehiage
wymagania normy PN-EN 1401-1:2008ystemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych
do podziemnego beZnieniowego odwadniania i kanalizacji - Nieplastgikany
poli(chlorek winylu) (PVC-U) - GZ¢ 1: Specyfikacje rur, ksztaltek i systemtggzone na
uszczelki gumowe. Odporéd chemiczna uszczelek zgodna z ISO/TR 7620. Uszczelk
zgodne z normzharmonizowasn PN-EN 681-1 posiadagge znakowanie CE do zastosowania
w systemach kanalizacyjnych oznakowane symbolem R(@y i ksztattki przeznaczone do
obszaru zastosowania UD (oznaczone symbolem obgzzstosowania UD). Dopuszczenie
do stosowania w pasie drogowym (aprobata technidBidM). Producent posiadagy
doswiadczenie z baderur z PVC-U, udokumentowane raportami z przepraeagich badéa.
System kanalizacyjny (rury, ksztattki) od jednegoducenta.
UWAGA: Dopuszcza s¢ zastapienie nasad przegubowych opisanych w pkt. 4.3 prektu
technicznego trgjnikami prostymi z wyprowadzonym oejsciem ku gorze.

2.3.2. Rury i ksztattki - kanalizacja cknieniowa

Rury cgnieniowe z PE, dwuwarstwowe SDR-17, PN10 do kaaajizsanitarnej,
spetniajce wymagania normy PN-EN 13244;3ystemy przewodow rurowych z tworzyw
sztucznych do g@iieniowych ruroagigow do wody tytkowej i kanalizacji deszczowej oraz
sanitarnej, uktadane pod ziegni nad ziemy - Polietylen (PE) - G&¢ 2: Rury”, faczone
przez zgrzewanie czotowe. Dopuszczenie do stosewanipasie drogowym (aprobata
techniczna IBDiM).

Ksztaltki cgnieniowe z PE SDR 17, PN10 do kanalizacji sanifjarspetniajce
wymagania normy PN-EN13244;%ystemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
cisnieniowych ruroaigéw do wody fytkowej i kanalizacji deszczowej oraz sanitarnej,
uktadane pod ziemii nad ziemy - Polietylen (PE) - G&¢ 3: Ksztaltki”. Kazda ksztaltka
powinna mié trwate oznakowanie na korpusie identyfdag numer partii produkcyjnej,
materiat isrednig; oraz w przypadku ksztaltek elektrooporowych daameierapce parametry
zgrzewania. Dopuszczenie do stosowania w pasieodigrg (aprobata techniczna IBDiM).
System kanalizacyjny (rury, ksztattki) od jednegoducenta.



2.3.3. Studzienki tworzywowe

Studzienki inspekcyjne niewtazowesednicy @600 z prefabrykowanych elementow
wykonanych z tworzyw sztucznych, zgodne z npN-EN 13598-2,Systemy przewodow
rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej f@eciowe] kanalizacji deszczowej
I sanitarnej - Nieplastyfikowany poli(chlorek winyl(PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen
(PE) - Czs¢ 2: Specyfikacje dla studzienek wiazowych i nieowigzh w obszarach
obcigzonych ruchem kotowym i w dloko przykrytych instalacjach”o nasgpujacej
charakterystyce:

a) dopuszczalnagbokas¢ zabudowy - 6m,
b) dopuszczalny poziom wody gruntowej 5m od dnatin

Parametry techniczne potwierdzone w deklaracji ngéx oraz trwalym cechowaniem
zgodnym z normp PN-EN 13598-2 (dopuszczalny poziom wody gruntopajany w sposob
trwaty - zgodnie z norg).
Kineta studzienki monolityczna z podwéjnym, ptaskilmem - bez potrzeby podsypywania
podczas monta, katowa do wykonania zmiany kierunku. Kinety wypasae w kielichy
pofaczeniowe o gibokasci min 20cm (zabezpieczgie przed rozszczelnieniem w gruncie
w przypadku osiadania). Kéée kinet w postaci kielichow zintegrowanych z kinpet
dostosowanych do gé¢zenia rur gltadkeiennych. Rura trzonowa karbowana z PP
o sztywndci obwodowej SN> 4 kN/nf w badaniu zgodna z nogrPN-EN 14982:2007.
Zwienczenia studzienek o konstrukcji ,ptyvaagj”’, nieprzenosge obcizen na trzon
studzienki i jej podjczenia, z teleskopowym adapterem do wtazow. Uskicpeteznaczone
do zastosowania w kanalizacji spetac wymagania normy PN-EN 681-1 oznaczone
obszarem WC lub PN-EN 681-2
Wiazy zeliwne niewentylowane érednicy 600 mm z wypetnieniem betonowym klasy D400
zgodne z PN-EN 124:2000 i posiagtsg certyfikat niezatenej jednostki certyfikujcej
zgodnie z normp PN-EN 124.
Zaleca s, aby studzienki pochodzity od tego samego prodiacen rury i ksztattki.

2.3.4. Studzienki rozpezne

Studzienki rozpgzne osrednicy @1000 z elementéw prefabrykowanych z twarzy
termoplastycznychgtzonych kielichowo.
Kineta studzienki rozggnej z dnem ptaskim — bez potrzeby podsypywania pasicnontau.
Wyposaona w krociec doptywowy do pgdzenia z rurogigiem ttocznym z PE oraz kréciec
do podiczenia ruroeigbw grawitacyjnych z PVC-U. W przestrzeni kinety pegaona
w przegrog w ksztatcie klina dzigka kinet na stale zalankomor wlotowg i komor
wylotows. Przewdd ttoczny wprowadzany na dno komory wloioWelptyw grawitacyjny za
krawedzig przelewowd. Trzon studzienki w postaci rury karbowanej o wsatgsci SN 2
kN/m® i stazka Dn 1000/600. Odpor&é chemiczna uszczelek zgodna z ISO/TR 7620,
uszczelki spetnigre wymagania normy PN-EN 681-1:2002 - do stosowarkanalizaciji.
Wymagana gibokas¢ kielichow poiczeniowych elementow studzienki — 20cm.
Wiazy zeliwne niewentylowane érednicy 600 mm z wypetnieniem betonowym klasy D400.
Pod wlazami zamontowalostpne na rynku filtry przeciwodorowe.
Z uwagi zasady bezpieardwa i uwalnianie diej ilosci szkodliwych oparéw studzienki nie
wyposaac w stopnie lub drabinki.



2.3.5. Studnie z kegéw betonowych

Studnie wztowe betonowe @1000 z prefabrykowanych element@toriowych,
zintegrowanych z uszczelkvg normy PN-EN 1917 —Studzienki kanalizacyjne betonowe,
zelbetowe i zbrojone witoknem stalowyn8tudnie betonowe prefabrykowane powinny by
wykonane z betonu wibroprasowanego o wytrzysaatoie nizszej n 40 MPa (klasy C35/45
dawniej B45), wskaniku w/c nie wekszym od 0,45, nagkliwosci nie wiekszej od 5%.
Studzienki powinny by wyposaone w stopnie ztazowe pokryte tworzywem sztucznym.
Studnie z wtazami kanatowymi DN600 mm, klasy D4dferonowym wypetnieniem.

2.3.6. Ttoczniesciekow

Zastosowane ugglzenia winny spetntanastpujagce wymagania:

a) zbiornik retencyjny zamkety, wodoszczelny i pomijag otwory wentylacyjne -
zabezpieczony przed wydzielaniem odoréw oraz odpoanwypadek girzeniasciekow.

b) zbiornik uradzenia do ttoczenia w kdych warunkach eksploatacyjnych ma Isyabilny,
sztywny, zbudowany z metalu i odporny na oddzialy@aagresywnycticiekbw przez
zabezpieczenie powtokami antykorozyjnymi.

c) zastosowane ugdzenia (zgodnie z zapisami PN-EN 12050-1) webigr przepompowni
powinny eliminowa gospodark skratkami, tzn. podnasiscieki razem ze wszystkimi
czesciami statymi, jakie § zwykle zawarte wiciekach bytowo-gospodarczych; wyklucza
sie mazliwos¢ zastosowania ugdzen rozdrabniajcych fekalia,

d) urzadzenie musi posiada minimum dwa pracdge przemiennie zespoty pomp,
o wydajndci rownej maksymalnej projektowanej wydajobprzepompowni,

e) pompy musz by¢ chronione przed bezpednim kontaktem oraz zablokowaniem
zawartymi w sciekach cgsciami statymi; separacja odbywasic powinna poprzez
zastosowanie dwukanatowych separatorowsazstatych, z ktérych kaly wyposaony
powinien by w rozdzielcze klapy zwrotne (po dwie w zkkej komorze), sgryscie
dociskane do wyspow lub kotkéw rozmieszczonych na jego bocziuggnie. Elastyczne,
uchylne zespoty cedee, ktdre otwieraj sic w czasie ttoczenia, pozwadana swobodny
przeptyw strumieniaciekow w catym obszarze przettaczania (peezy od wylotu z
pompy) bez pozostawienia wwietle przelotu jakichkolwiek statych elementéw
konstrukcji uradzenia, co gwarantuje skutecztooczyszczania si separatorow; nie
dopuszcza giseparatorow ze statymi elementami egymi pozostajcymi stale wéwietle
przeptywusciekow (typu krata, sito, koszegtowe itp.).

f) przy doborze umdzen i przewodow ttocznych dla obszaru przettaczadwekdw
obcigzonych faz stah, w tym réwnie w strefie separacji skratek, nayebezwzgédnie
zachow& minimalny swobodny przekro¢j (tzw. wolny przelotlikunie mniejszy ni & 100
mm; wynika to ze specyfiki technologii zastosowandjoczniachsciekow;

g) pompy winny by¢ fatwo dos¢pne, trwale zamocowane do zbiornika na zgwn
urzadzenia,

h) zbiornik retencyjny na goérnej powierzchni posiadaowinien otwor rewizyjny, ktory
pozwala na:

- fatwy monta i demonta wszystkich zainstalowanych w jego ¢trzu podzespotdw,

- kontrok stanu technicznego komory retencyjnej i pozostagspotow,

- sprawne wykonanie prac serwisowych, w tym oczyszezerctrza zbiornika z osadow
badz ztogdw ttuszczu.

Ttocznia musi posiadaopinie techniczig o braku zagrizenia wybuchem i p@arem.
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Za komop tloczni zamontowana c¢dzie zasuwa DN100 odcingg 2z trzpieniem
teleskopowym, do zabudowy w skrzynce ulicznej, etama z poziomu gruntu. Za zasuw
rurociag ttoczny PE @125 (petzenie przez kotnierz specjalny do PE zabezpiecporgd
przesungciem, kotnierz DN100, rura @125).
Wymagania szczeqgoétowe:
- Wyposazenie technologiczne ttoczniciekow:
- zbiornik ttocznisciekdw z metalu — 1 szt.
pompy ST z wirnikami wielokanatowymi — 2 Kkpl.
zasuwa DN200 na wlocie wraz z kotnierzem specjalrylrkpl.
zasuwy DN100 na rurogju ttocznym — 2 szt.
klapy zwrotne DN100 — 2 szt.
trojnik specjalny stalowy DN100 — 1 szt.
- ksztattki kotnierzowe DN100 ze stali kwasoodpor@EiL8N9 wykonanie indywidualne
-1 kpl.
wentylacja grawitacyjna nawiewna komory ttoczni\¢@ z kominkiem ze stali
wentylacja mechaniczna nawiewna komory ttoczni Atylator dachowy
wentylacja zbiornika ttoczni z PVC klejonego dz@%ominkiem PVC
pompa odwadnigfa wraz z ospetem i rurocjgiem ttocznym DN32 z PE
przeptywomierz elektromagnetyczny DN100&eekdw
wiaz 9000x900 [mm] ze stali kwasoodpornej z komenkinawiewnym 150x150 [mm],
z sitownikiem pneumatycznym
- drabina ztazowa d=300 mm ze stali kwasoodpornej
- przefcia szczelne fecuchowe

- Uktad sterowania dla ttocznisciekdw wyposaony w modut sterowania i monitoringu
kompatybilny z oprogramowaniem monitorujacym istniejacej stacji operatorskiej
(dyspozytornia) w siedzibie ZGK w Lwowku Sp. z o.o.

- zabezpieczenie przeciwpaemiowe,
- zabezpieczenie przegiowe,
- zabezpieczenie przed zanikiem i asymdtr,
- bezpieczniki obwoddéw pomocniczych,
- modut telemetryczny MT101
- wyswietlacz LCD
- uktad rozruchowy bezgeedni
- CPW2zC (czujnik obecroi wody w komorze ttoczni),
- wihacznik Gwietlenia i napjcia wewntrz komory,
- przeheznik trybu pracy pomp dla kdej pompy (¢czny/zero/automat),
- zestaw baterii podtrzymagy funkcje obwodow niskiego najgia, w tym urzdzen
alarmowych,
- wytgczniki krancowe (wtaz komory, drzwi zewtrzne szafy sterggej),
- sygnalizator alarmowywietiny
- obudowa zewgtrzna z tworzywa sztucznego (OPN- Sypniewski),
- obudowa wewetrzna stalowa malowana proszkowo,
- amperomierze na ke z pomp,
- woltomierz,
11



- liczniki czasu pracy,

- grzatka z termostatem,

- gniazdo do podtzenia agregatu guotwdrczego wraz zecznym przedcznikiem
»Agregat — 0 — si&'.

2.3.7. Przepompownigciekow
Wymagania szczeqgoétowe:
1. Pompyzatapialne z wirnikiem dwukanatowym otwartym, pongtgcjonarne - szt.2
2. Zbiornik wykonany z polimerobetonu
Gruba¢ scianek zbiornika ma wynasi
- dla DN1500 mm - nie mniej Ab0 mm,
Wyposazenie zbiornika:
- podest obstugowy- stal nierdzewna
- drabinka ztazowa - stal nierdzewna
- porecz — stal nierdzewna
- kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna & §z
- kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — staknilzewna szt.1
- wtaz wegciowy - stal nierdzewna
- belka wsporcza — stal nierdzewna
- prowadnice - stal nierdzewna
- fancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal deswna
- zasuwy z klinem gumowanyieliwne + przedhaenie trzpienia (przegubowy) ze
stali nierdzewnej szt.2 (obstuga z poziomu terenu)
- zawory zwrotne kulowe kolanowe Szuster sztz8liwo
- przewody ttoczne - stal nierdzewna
- pofaczenia kotnierzowe nierdzewne
- elementy zjczne - stal nierdzewna
- zlagczka STAL/PE - pajczenie w zbiorniku
- nasada T-52 z pokrygw 1 szt.

3. Wyposazenie szafy sterupcej ukiadu dwupompowego w oparciu o modut
telemetryczny GSM/GPRS.
a) Obudowa szafy sterowniczey:
* wykonana z tworzywa sztucznego — stapiechrony IP66, odpog na
promieniowanie UV
* wyposaona w drzwi wewgtrzne z tworzywa sztucznego odparma
promieniowanie UV, na ktorychaszainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):
o kontrolki:
= poprawndci zasilania,
= awarii ogolnej,
= awarii pompy nr 1,
= awarii pompy nr 2,
= pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr 2;
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0 wytacznik gtéwny zasilania,

0 przehecznik trybu pracy pompowni @zna — 0 — Automatyczna),
0 przyciski Start i Stop pompy w trybie pragcenej,

0 stacyjka z kluczem

o wymiarach: 800(wysoko)x600(szerok&c)x300(gkbokasc)

wyposaona w ptyt montaowsa z blachy ocynkowanej o grufm 2mm
wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiachiregrznych
posadzona na cokole z tworzywa, uhwiajagcym monta/demonta
wszystkich kabli (np. zasilagych, od czujnikbw ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecZeo demontau obudowy szafy
sterowniczej

b) Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejriei i zaniku faz

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

czteropolowe zabezpieczenie klasy C

przektadnik pgdowy o wygciu w zakresie 4...20mA

wytacznik raznicowo-pgdowy czteropolowy 63A

wytacznik gtowny 63A

gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym aeyghikiem
nadmiarowo-pgdowym klasy B16

wytgcznik silnikowy, jako zabezpieczenieke] pompy przed przegieniem i
zanikiem napicia na dowolnej fazie zasitgjej

stycznik dla kadej pompy

jednopolowy wy4cznik nadmiarowo mdowy klasy B dla fazy steragej

dla pomp o0 mocy5,0kW rozruch bezgoedni

dla pomp o mocy>5,5kW rozruch za pomo@ uktadu softstart

zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z uktadem akumaiétv

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi $eggmi dla zasilania sygnatu
dzwigckowego i optycznego

przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)

wytagcznik kraicowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

stacyjka umeliwiajaca rozbrojenia obiektu

sonda hydrostatyczna z wgjem pgdowym (4-20mA) o zakresie
pomiarowym 0-4m KO typu SG25S Aplisens wraz z dwoma ptywakami
(suchobieg i poziom alarmowy)

anterg typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznégoprzypadku
wysokiego poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zastasie anteny typu
Telesat2 — w ksztalcie ,kzka” z montaem na obudowie szafy sterownicze))
gniazdo do podktzenia agregatu + praeknik Sie€ — Agregat

Szafy sterownicze przepompowniciekOw powinny posiad& Znak Bezpieczéstwa ‘B’
oraz Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.
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d)

Sterowanie w oparciu o0 modut telemetryczny GSM/GP&S ktérego wchodg
nastpujace sygnaty (UWAGA!!! - wszystkie sygnaty binarne wiany by
wyprowadzone z przekaikdw pomocniczych):

Wejsicia (24VDC):

tryb pracy (Rczny/Automatyczny)

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia temagea pompy i wydcznika
silnikowego

awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia temagea pompy i wydcznika
silnikowego

kontrola otwarcia drzwi i wkazu pompowni

kontrola ptywaka suchobiegu

kontrola ptywaka alarmowego — przelania

kontrola rozbrojenia stacyjki

wejscia analogowe (4...20mA):

sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpiegzbezpiecznikiem
32mA

sygnat z przektadnikéw pdowych (4...20mA)

Wyjscia (zahczanie przekanikéw napeciem 24VDC):

zakczanie pompy nr 1

zakczenie pompy nr 2

zalkczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awai@a@a pompowni
zalkczenie rewersyjne pompy nr 1

zalczenie rewersyjne pompy nr 2

zalczenie wyjcia wklamania — do pogitzenia niezalmej centralki alarmowej

Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewnia

naprzemiengyprag pomp

automatyczne przggzenie pomp w chwili wysgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

kontrok termikéw pompy i wydcznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowasmekow ponkej poziomu

suchobiegu — tylko dla pracyaznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prgompowni w oparciu o
sygnat z dwoch ptywakow
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. Wytyczne odnagnie wyposaenia 1 maliwosci modutu telemetrycznego
GSM/GPRS:
a) Wyposazenie:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbuadoywn modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM/EDGE zapeweiadwukierunkow wymiarg
danych
zintegrowany wywietlacz LCD o wysokim kont&gie umaliwiajacy prag w
bezpdrednim @gwietleniu promieniami stonecznymi
16 wef¢ binarnych
12 wyjs¢ binarnych
1 wegcie analogowe o0 zakresie pomiarowym 4...20mA — dotgoaénia sondy
hydrostatycznej na podstawie, ktérej uruchamiangosnpy
2 wejcia analogowe o0 zakresie pomiarowym 4...20mA - do tqoaénia
przektadnikow pgdowych
1 wefcie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA - reaefwb do
podiczenia przeptywomierza
1 wegcie analogowe 0...10V — jako rezerwa
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z ofgsipgptokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
zasilania sterownika
poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
poprawndci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
poprawndci zalogowania do sieci GPRS:
= Jogowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
— aktywndaci portu szeregowego sterownika
stopier ochrony 1P40
temperatura pracy: -2@...50C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napkcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewgtrz sterownika

Nowo budowane sieciowe przepompowlgeekéw opisane w projekcie budowlanym oraz
w ST maj by¢ objete rozbudow istniegcego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu
o pakietow transmis¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjenuy Zaktadzie
Gospodarki Komunalnej w Lwowku.
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Oprogramowanie nowych przepompowni ma kintegrowane i kompatybilne z istrjeym
systemem monitoringu. Rozbudewystemu naley zrealizow& poprzez naniesienie nowych
przepompowni sciekbw na istnigjcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej
mieszcacej st w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanaljpach. Jednoczmie
Zamawiajcy zastrzegagze istniejcy i funkcjonupcy system sterowania i monitoringu
w oparciu o pakietow transmisg danych GPRS nie me by zmieniony na inny. Nie
dopuszcza giréwniez mazliwosci wspétdziatania dwoch czy wéej odmiennych systemow
sterowania i monitoringu z uwagi na bezpigsto eksploatowanych rozproszonych
obiektow wodno sciekowych oraz kosztéw z tym zygianych.

2.3.8. Uzbrojenie rurochgow ttocznych

a) zawory odpowietrzaro-napowietrzajce wyposaone powinny by w  wolny
nieograniczony przekréj dyszy odpowiettgagj, dostosowany do przepustdieiokazdego
ze stopni odpowietrzania, oraz zgutransparentny otwor rewizyjny uradaviajacy tatwy
serwis i eksploatagjbez konieczngi otwierania pokrywy zaworu.
Korpus zaworu wykonany zeliwa wzgkdnie ze stali i zaopatrzony w pragke
kotnierzowe zgodnie z DIN 2501. Pokrycie antykofjoeykorpusu zaworu fagbodporr
na agresywne dziatanieiekOw, min 45Qum.
Zawory na- i odpowietrzage zamontowane zostaw studzienkach napowietraap-
odpowietrzajcych - wymagania jak dla studzienek zddw betonowych.

b) czyszczaki rewizyjne z zaworem hydrantowym dmieiniu roboczym 1,0 MPa wykonane
z zeliwa sferoidalnego [GGG], pokryte farlepoksydow. Zawér hydrantowy wkitany
z adapterem wykonanym ze stali kwasoodpornej.
Czyszczaki zamontowane zosjanw studzienkach rewizyjno-czyszczakowych -
wymagania jak dla studzienek zgdw betonowych.

c) zasuwy klinowe z mkkim uszczelnieniem klina, kompletne z obudoteleskopow
i skrzynlkg uliczrg (w rejonie skrzyowania z gazoggiem w.c.).

2.3.9. Materiaty na podsypk, obsypke i zasypke ruroci agow

Materiatem stosowanym na podsypkbsypk oraz zasypk na odcinkach gdzie grunt
naleey w calgci wymienic powinien by piasek drobno luldrednioziarnisty spetniagy
wymogi normy PN-EN ISO 14688 -Badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie
gruntow”.

2.3.10. Mieszanka betonowa
Fundamenty pompowniciekbw wykong& z betonu klasy C8/10 (dawniej B10) wg
normy PN-EN 206-1 ;Beton. Czs¢ 1. Wymagania, wkkiwasci, produkcja i zgodna”.

3. SPRAET
3.1. Ogdblne wymagania dotycace sprztu

Wykonawca jest zobowzany do wuywania jedynie takiego spyi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jékowykonywanych robot. Liczba i wydajgo
sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Indpek Nadzoru w terminie
przewidzianym umow
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Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonywania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotéwiodo pracy. Bdzie on zgodny
z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantype zachowania
warunkow umowy, zostanprzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i njgakzczone
do robot.

3.2. Sprzt do robot przygotowawczych, ziemnych, montzowych i wykofnczeniowych
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni rgmtjgcy sprzt (nagty lub wiasny)
do wykonania:
- koparle podstbierns lub koparko-tadowarkdo 0,25 m,
- sprzt do zagszczania gruntu np. ubijak, ptyta wibracyjna,
- wiertarki, szlifierki, wiertnie, pita do cé¢cia asfaltu,
- agregat z zestawem igtofiltrow odwadi@jch,
- szalunek systemowy do wykopu,
- samochod dostawczy 1+3 t,
- samochod samowytadowczy 5+10 t,
- szpadle, topaty,
- sprzt geodezyjny np. niwelator, dalmierz, teodolit, 2l taty, t&my stalowe.
Sprzt montaowy i srodki transportu musz by¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robo6t oraz wygdav wynikapcych z racjonalnego
ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wptyrg niekorzystnie, na jako wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych
materiatébw. Przy ruchu na drogach publicznych pbjadzda spetnid wymagania dotycice
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsmgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych. Wykonawogdbie usuwa na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

4.2. Transport i roztadunek rur PCV, PE

Rury naley przewozt w pozycji poziomej i zabezpieczyprzed przesuwaniem
i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewoaley przestrzega przepisow
obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.
Wytadunek rur w wjzkach wymaga aycia podnénika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belly uniemaliwiajaca zaciskanie si zawiesi na wjzce. Nie wolno stosowa
zawiesi z lin metalowych lub d@uchowych.

4.3. Transport elementow  studni, zbiornika pompowni s$ciekéw, urzadzen
technologicznych,

Transport elementow studni tworzywowych, egdw studni betonowych, &gow
zbiornika pompownisciekow, uradzear technologicznych pompownéciekOw powinien
odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadig@oycji wbudowania.
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Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpordindw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie transportowanych elenvemaéery wykonywa za pomog lin,
tahcuchow zaczepianych za zawiesia rozmieszczone nowenoie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa powinny b§ przewaone samochodami skrzyniowymi
samowytadowczymi, w sposéb zabezpiegzgj je przed zniszczeniem i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.5. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewakietsrodki transportowe,
ktére nie spowodyjsegregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszankiszzenia mieszanki
I obnizenia temperatury przekraczeg granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g0Ine zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétictazgodnéé z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzor

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robdt d¢ulg oparte na wymaganiach sformutowanych, w dokuméntamowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoredg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot.

5.2 Wyznaczenie punktow wysok&iowych i sytuacyjnych sieci.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramrz¢gdnymi okre&lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nanpe przez Inspektora Nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu
i wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne naky wykona zgodnie z dokumentagcprojektows, a w przypadkach
nieokralonych w dokumentacji z zapisami norm PN-B-10736Reboty ziemne. Wykopy
otwarte dla przewoddéw wodagjowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykdaia
oraz PN-EN 1610 ;Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych”
W gruntach suchych piaszczystychiwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podiazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdrze wykopu.

W drodze powiatowej w m. Komorowo na odcinku od SR2lo studni S114 oraz w
Gronsku na odcinku od studni S149 do studni S170 — grumv calosci nalezy wymienic.
W pozostatych przypadkach zasypywanie gruntem rodmnym.
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5.4. Roboty montaowe
5.4.1. Kanalizacja grawitacyjna, przykanaliki

Rurochgi kanalizacyjne uktada ze spadkiem i na ¢bokasciach podanych w
projekcie. Przewdd powinien byutozony na podsypce tak, aby opiera¢ sia niej wzdta
catej dilugdci, co najmniej 1/4 swego obwodu. Poszczegdlne nidcpowinny by
unieruchomione przez obsypanie piaskiemdrpaku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby
rura nie zmienita poteenia do czasu zasypania.
Sposob montal przewodow powinien zapewsiatrzymanie kierunku i spadkéw. Uktadanie
odcinka kanatu powinna odbyweasic na przygotowanym podia. Podiae profiluje s¢
w miare uktadania przewodu. Odchylenie osi idoego przewodu od ustalonego kierunku
nie powinna przekraczaD,01 m. Naley pameta¢ aby kierunek sptywiydciekow kierowany
byt w kielich rury. Rury przed opuszczeniem do wypkonaley oczyci¢c od wewntrz
I z zewmnytrz oraz sprawdzi czy nie uleglty uszkodzeniom mechanicznym. Przed
przystgpieniem do wykonania obsypki piaskowe] riglesprawdzt czy rury caa dolm
powierzchng przylegaj do dna wykopu oraz czy zastosowano spadki zgodmartsciami
w dokumentacji projektowej w odpowiednim kierunku.

5.4.2. Kanalizacja cnieniowa
Roboty montaowe naley wykon& zgodnie z dokumentacprojektowy.
Na obszarach zabudowanych, przy rownoczesnym aRktadkolektoréw grawitacyjnych
I ttocznych w niewielkiej odlegkxi od siebie, kolektory ttoczne ukiatlaw trakcie
zasypywania i zaggzczania riej potazonych kolektorow grawitacyjnych. Nadg wéwczas
zachowa odlegta¢ poziomy L=0,5 m pomgdzy osiami kanalizacji grawitacyjnej i ttocznej.
Przewody tloczne tranzytowe pagdzy miejscowéciami, prowadzone duolg
w pasach drogowych lokalnych drog, aleaiwie daleko od jezdni. Proponujecsirzyjecie
jako podstawowej metody ukiladania rugmpw tlocznych zastosowanie przewiertow
sterowanych, z zastosowaniem szerokiej gamyegdogth na rynku wiertnic horyzontalnych.
Metods tg uktad& mazna praktycznie 100% ruragdw poza obszarem zabudowanym —
wyjatkiem bedg miejsca gdzie naky zachowa szczegola ostraznos¢ (uzbrojenie terenu).
Kolektor ttoczny uktadany metgdprzewiertu sterowanegprowadzé na sredniej
gtebokasci 1,4 m, z miejscowymi przegbieniami do 2,0 m przy przaiu pod przeszkodami
jak drogi czy uzbrojenie podziemne.

5.4.3. Monta studni rewizyjnych, zbiornika pompowni sciekow

Przystpujgc do montau studni oraz zbiornikbw pompowniciekOw naley
wyznaczy miejsce ich posadowienia oraz ustajicbokas¢ potozenia rury kanalizacyjne.
Podiaze oraz posadowienie studni i zbiornikbw pompovégiekOw wykong zgodnie
z dokumentagj projektows.

5.4.4. Przegcia pod drogami

Przegcia poprzeczne ruragggdw grawitacyjnych (w tym przykanaliki) i ttocznygiod
drogami o nawierzchni asfaltowej, chodnikami, creka w razie potrzeby pod innym
uzbrojeniem podziemnym nale wykonywa, korzystagc z technologii bezwykopowej
(przecisk lub przewiert).

Konstrukcg nawierzchni asfaltowych drog nale odtworzy zgodnie z Rozp.
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnianfarca 1999r. w sprawie warunkow
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technicznych, jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43
poz. 430. Przyto 15 cm podbudowy z kruszywa tamanego, 4 cm warstiyzaca oraz 3 cm
warstwe scieralrg z mieszanek mineralno-asfaltowych.

5.4.5. Przegcie rurociagiem ttocznym pod gazoggiem wi/c

Przefcie projektowanego ruragyu ttocznego pod gazagjiem wysokiego énienia
DN500 relacji Grodzisk - Skwierzyna nale prowadzé w S$cistej wspébtpracy
i pod nadzorem jego operatora, Gaz-System S.A.dAoRoboty ziemne w odlegdoi 5,0 m
na strog od gazocjgu w/c @500 naley prowadzé wytacznie kcznie, a dalsze prace
sprztem mechanicznym w odlegid do 15 m naley wykonywa pod nadzorem GAZ-
SYSTEM S.A. Przégie kolektora tlocznego pod gazggiem wykong w odlegtaci
pionowej co najmniej 0,5 m, w rurze ochronnej PE@&n, o diugéci 12,0 m (po 6,0 m na
strore od gazocigu). W miejscu skrzyowania nad gazoggiem w/c, w odlegtéci 0,4 m
naleey ulozy¢ tasme ostrzegawcz w  kolorze zottym. Przejcie oznakowé
w sposOb widoczny z daleka, tabliczkami na stupkachiysokdci 1,20 m. Na kolektorze
ttocznym, za kacami rury ostonowej zamontowazasuwy odcinage DN 125, klinowe
Z mickkim uszczelnieniem klina.

Rure przewodow w rurze ochronnej uklada stabilizupc za pomog pitoz
z polietylenu o rozstawie co 0,5 m i uszczelgajure ochroni na kaicach za pomegcpianki
poliuretanowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci roboét
Przedmiotem kontroli jakgiowej kedzie zgodné¢ wykonanych Robot i aytych
Materiatdbw z DokumentagjProjektows, Specyfikaci Techniczi i Poleceniami Inspektora.
Badanie materiatdw aytych do budowy kanalizacji nagiuje poprzez poréwnanie
cech materiatbw z wymaganiami dokumentacji projeldip ST i odpowiednich norm
materialowych podanych w niniejszej ST. Jakiekokvieaterialy, ktére nie spetnigjtych
wymaga beda odrzucone.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobdt
w zakresie i z agtotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowarprzez Inspektora
Nadzoru.
W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
- odwodnienie i zabezpieczenie wykopow przed zalanivod,
- umocnienigcian wykopow,
- wykonanie podsypki i obsypki z gruntu piaszczgste
- sprawdzenie zgodia z dokumentagjprojektows lokalizacji przewodow i studzienek,
- sprawdzenie gdnych utaenia przewoddéw w nawzaniu do projektu technicznego,
- wykonane studrniciekowych,
- zasypywanie wykopOw wraz z zZggczeniem,
- proke szczelnéci kanatow i studzienek,
- prékxe cisnienia rurocagow cinieniowych,
- odtworzenie nawierzchni asfaltowe;.
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6.3. Wideokamerowanie kanatow

Jako podstawoyv technik sprawdzania jakei wykonania robot, zgodgoi
wykonanych prac z DokumentacJechniczig oraz wskazania miejsc gdzie wystijg wady
wykonania nalgy stosowa wideokamerowanie. Wideokamerowaniu patld@0% dtugéci
kanatow grawitacyjnych wraz ze studzienkami karsedygznymi.
Wideokamerowanie wykodawg pkt.12 normy PN-EN 1610:2002,Budowa i badania
przewodow kanalizacyjnych”,oraz normy PN-EN 13508-2 —Warunki dotyczce
zewrgtrznych systeméw kanalizacji - &z 2: System kodowania inspekcji wizualnej”
Wyniki wideokamerowania natg zarchiwizow& na ptycie DVD, ktég nalezy dofgczy¢ do
dokumentacji odbiorowej. Usterki wskazane w trakeigleokamerowania natg usuré
natychmiast i kanat poddgonownym badaniom za pompeideokamery.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar dotyczy robét wykonywanych na podstawie umawwynagrodzeniem
kosztorysowym.

Obmiar robot bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentagj projektowy i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powigiéniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru kedg wpisane do kaizki obmiarow.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robét
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgnpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru nape.
Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu ptatngci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoeym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektora Nadzoru.

7.2 Jednostka przedmiarowa

Dlugosci i odlegigci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtulinii osiowe.
Jednosty obmiarows jest:m] dla ditugéci rurocagéw, [nf] dla powierzchni, [M] dla
objetosci, [szt] dla obiektow, [kpl] dla spetu i urzzdzen.

7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed @ziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a tate w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar
robét zanikajcych przeprowadza ei w czasie ich wykonywania. Obmiar roboét
podlegagcych zakryciu przeprowadzasprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdxdg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie 4dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mpog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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8. ODBIOR ROBOT
W zaleznoséci od ustalé, roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi kaicowemu.

8.1. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdd
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegajicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammiavagoinego pospu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzorabi®@ bedzie przeprowadzony
niezwitocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Natz
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentacjiprojektowej, ST i uprzednich ustale

8.2. Odbidr casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdbio
robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbidr koncowy robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#pgo wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartdsci.
Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowd® do odbioru ostatecznegcedrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zazenia robo6t i przycia dokumentdw,
o ktérych mowa potk;.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezonez Zamawigcego W obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jaaiowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow baflai pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodngci wykonania robot z dokumentacprojektows i ST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoznazsrealizacjy ustalér przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robd6t pokoavych Iub  robot
uzupetniagcych, komisja ustali nowy termin odbioru ostateggme
W przypadku stwierdzenia przez komgispe jaka&¢ wykonywanych robdt nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentagrojektowg i ST komisja dokona paiten, oceniagc
pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagaprzyjetych
w dokumentach umowy.
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Do odbioru kaxcowego nalgy przedstawd nastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

- dziennik budowy i ksizke obmiaréw,

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST,

- protokoty odbioréw cgsciowych,

- wymagane prawengwiadczenia kierownika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawy ptatnaci dla robot rozliczanych kosztorysem powykonawczjgst cena
jednostkowa skalkulowana przez Wykongwza jednost obmiarovg ustalora dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla robét rozliczanych ryczaltowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota)
wyceniona przez Wykonawaa podstawie przedmiaru roboét i zapisana w umowie.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowedbie uwzgédniac wszystkie czynngi,
wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej robotyw ST
i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartg¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosjaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysicymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podanednaniki do stosowanych
norm i standardéw. Przywotane normy i standardynyity¢ traktowane jako integralna
cze$¢ Specyfikacji Technicznej. Zaktadassiz Wykonawca zaznajomi @iz ich zawartécia
i wymaganiami. Zastosowaniedy miaty ostatnie wydania norm i standardéw wedhanst
na 30 dni przed dazamkngcia przetargu, o ile wyekaie nie stwierdzono inacze;.
Roboty naley wykonywa w bezpieczny sposobscisle w zgodzie obowaizujgcymi
regulacjami, normami, standardami i wymaganiamegd&nymi w Specyfikacji Technicznej.

Opracowat:

mgr inz. Waldemar Rita
WKP/0364/PWOS/09
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