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D-03.02.01a REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZADZEN
PODZIEMNYCH

1.  WSTEP

11 Nazwa zadania

»Rewitalizacja rynku we Lwéwku"'

1.2. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z regulacja pionowa studzienek urzadzen podziemnych .

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczacej regulacji pionowej

studzienek urzadzen podziemnych obejmujga wykonanie pionowej regulacji istniejgcych naziemnych

elementow urzadzen infrastruktury techniczne;.

1.4.  Informacje ogélne o terenie budowy

Informacje ogélne zwarto w DM-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodne;j.

Klasa robot: 45230000-8  Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk
i kolei

Kategoria robot:  45232400-6  Roboty budowlane w zakresie kanatéw $ciekowych.

1.6 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt
1.3.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogélne dotyczace materialow

Wymagania ogolne dotyczgce materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2.  Materialy do wykonania robét

Materialami do wykonania robot objetych zakresem niniejszej SST sa:

- beton klasy C16/20 wg PN-EN 206-1 [1],

- cegha kanalizacyjna wg PN-B-12037 [2],

- zaprawa cementowa marki M12 wg PN-B-14501 [3].

Do wykonania rob6t objetych zakresem niniejszej SST mozna zastosowa¢ inne materialy, po wczesniejszym
zaakceptowaniu ich przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2.  Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane z pionowa regulacja naziemnych elementow urzadzen infrastruktury technicznej
nalezy wykonywa¢ recznie przy zastosowaniu urzadzen pomocniczych np. miotow pneumatycznych i innych
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotyczace transportu

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2.  Transport materialow

Nie okresla si¢ szczegblnych wymagan dla transportu materiatow niezbednych do wykonania robot okreslonych w
niniejszej SST.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementow urzadzen infrastruktury technicznej
Regulacje naziemnych elementow urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykonac przy zastosowaniu cegly
kanalizacyjnej wg PN-B-12037 [2], betonu wg PN-B-06250 [1] lub innych zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru materialow, po odstonigciu regulowanych elementdow i ich demontazu, dostosowujac wysokos$e
posadowienia do wymaganego poziomu, zgodnego z Dokumentacjg Projektowa lub zaleceniami Inspektora
nadzoru.

Po wykonaniu robdt teren wokoét regulowanych elementow nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego (wyprofilowac
i zages$ci¢ zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub Inspektora nadzoru).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.1. Kontrola jakoSci robot

6.1.1. Sprawdzenie uzytych materialéw

Sprawdzenie materialéw nastgpuje poprzez pordwnanie ich cech z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej.

6.1.2. Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych i wykonanych robot z
Dokumentacja Projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie oglgdzin i pomiarow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie jest 1 Szt.
(sztuka) regulowanych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogélne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogdine”.
8.2.  Sposob odbioru robot

Roboty objete niniejsza SST obejmuja:

- odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 szt. (sztuke) regulowanego naziemnego elementu urzadzen infrastruktury technicznej nalezy
przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Cena wykonania robdt obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- odstonigcie i demontaz regulowanych elementow,

- pionows regulacje regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
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1. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwos$ci, produkcja i zgodno$¢ (W
okresie przejsciowym mozna stosowa¢ PN-B-06250:1988 Beton zwykty)

2. PN-B-12037 Cegla pena wypalana z gliny kanalizacyjna.
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
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